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1. OPERATORIUI

Laikykite §j vadova platformoje, jam specialiai skirtoje dézutéje. Jeigu instrukcijy vadovag
pametate, sugadinate arba jis tampa nebetinkamas naudoti dél kokios nors kitos priezasties,
uzsisakykite naujg vadovg iS gamintojo.

Sis vadovas skirtas supazindinti naudotojg su platformos sandara, funkcijomis ir tinkamo jos
naudojimo taisyklémis. Siame vadove kalbama apie techninés prieziliros priemones, kurias
privalo taikyti platformos naudotojas.

Kitoms platformos techninés prieziGros procediroms yra reikalingi specialus jgudziai,
specialUs jrankiai arba tikslios zinios apie matavimus ir verciy reguliavimg. Nurodymai apie
Siuos darbus pateikiami atskirame priezitros vadove. Kai prireikia atlikti techninés prieziaros
arba remonto darbus, kreipkités j jgaliotg priezidros paslaugy teikéjg, importuotojg arba
gamintoja.

A PAVOJUS

PrieS naudodami prieigos platforma, perskaitykite visas Siame vadove pateiktas instrukcijas.
Jsitikinkite, kad supratote visas instrukcijas. VValdant prieigos platformg ir atliekant jos
techninés priezitros darbus instrukcijy batina grieztai laikytis.

Dirbdamas su jrenginiu naudotojas privalo laikytis ne tik Siame vadove pateikty instrukcijy,
bet ir vietiniy teisés akty, darbdavio taisykliy ir darbo vietoje galiojanciy reglamenty.

Antrastéje yra duomeny, susijusiy tik su vienu masinos modeliu, charakteristika ar jrangos
dalimi, identifikatorius. Patikrinkite, ar Sie duomenys taikomi jusy masinai.

,Dinolift Oy“ nuolat tobulina savo gaminius. Dél to Sio vadovo turinys kartais gali kazkiek
skirtis nuo naujausios gaminio versijos. ,Dinolift Oy“ pasilieka teise modifikuoti gaminj be
iSankstinio jspejimo. ,Dinolift Oy* neprisiima atsakomybés uz problemas, atsiradusias dél
pakeisty arba trakstamy duomeny arba dél Siame vadove esanciy klaidy.

Noréedami gauti daugiau informacijos ir smulkiy instrukcijy, pasikonsultuokite su prekybos
atstovybe arba gamintoju.
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1.1. |JRENGINIO APZVALGA

%‘,is jrenginys yra ant priekabos sumontuota velkamoiji prieigos platforma.
Si prieigos platforma atitinka EN280 1 tipo reikalavimus. Transportavimas leidziamas tik
tada, kai platforma yra transportavimo konfigiracijoje.

Eksploatacijos metu keltuvo padangos turi buti pakeltos nuo zemés, naudojant hidraulinius
spyrius.

Pagrindinis keltuvo maitinimo $altinis yra elektros variklis. Spyriai ir strélés sistema yra
valdomi hidrauliskai.

Kitais atvejais keltuvuose gali buti jrengta hidrauliné pavara.

Smulkesné informacija apie keltuvg pateikiama Sio vadovo skyriuose , Techniniai duomenys*
ir ,Platformos konstrukcija ir funkcijos®.

1.2. PLATFORMOS NAUDOJIMO PASKIRTIS

Prieigos platforma skirta tik Zmonéms bei jrankiams perkelti ] darbo padét;j ir naudoti kaip
darbo platformg, nevirsijant keliamaosios galios ir siekio (vadovaukités techniniy specifikacijy
lentele ir siekio diagrama).

* Naudojimo paskirtis taip pat apima:

» Visy valdymo instrukcijy laikymasi

» Patikry ir priezitros darby atlikima.

» Darbo saugos taisykliy ir keliy eismo taisykliy laikymusi

Si prieigos platforma NERA izoliuota ir kontakto atveju neapsaugo nuo elektros srovés. Sios
prieigos platformos negalima naudoti darbams su elektros sistemomis.

Laikykites su darbo aplinka susijusiy saugos instrukcijy ir paisykite jose pateikty apribojimy.

Operatorius turi gauti nurodymus ir leidima iS gamintojo visiems konkretiems darbo
metodams arba sglygoms, kurios nebuvo aiskiai apibréztos jrenginio naudojimo ir
techninés prieziuros instrukcijose.
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2. TECHNINIAI DUOMENYS

160XTB Il 180XTB Il 210XTB I
Maks. darbinis aukstis 16,0 m 18,0 m 21,0 m
Maks. platformos aukstis 14,0 m 16,0m 19,0 m
Maks. siekis 9,1 m 11,2 m 11,7 m
Strelés sukimasis testinis
Platformos sukimasis 180°

Posikio sritis

vadovaukités siekio diagrama

Plotis su atramomis 3,80/4,20 m |3,90/4,30 m| 3,90/4,30 m
Plotis pervezimui 1,80 m 1,95 m 1,95 m
llgis pervezimui 6,16 m 6,67 m 7,95 m
Aukstis pervezimui 2,30m 2,30 m 2,33 m
Svoris 2196 kg 2380 kg 2610 kg
Maks. leidziama apkrova ant platformos 215 kg

Maks. asmeny skaicius + papildoma apkrova

2 asmenys + 55 kg

Maks. leidZiama Soniné apkrova (sukelta asmeny) 400N

Maks. horizontalus nuosvyris (vaziuokle) 10,3°

Didziausias leistinas Soninis nuolydis 2,7° 6,7° 6,7°

Didziausias leistinas iSilginis nuolydis 4,2° 8,0° 8,3°

Maks. véjo greitis darbo metu 12,5 m/s

Min. aplinkos temperatira darbo metu -20°C

Maks. atramos jéga j spyrius 16800 N 16800 N 22800 N

DidZiausias grunto slégis nuo atraminiy spyriy 1,9 kg/lem2 2,6 kglem2
(19 N/cm2) (26 N/cm2)

Didziausias grunto slégis su pasirenkamais atraminiais 0,7 kg/cm2 0,9 kg/cm2

spyriais (7,0 N/cm2) (9,0 N/cm2)

Platformos dydis 0,7x1,3m

Gebéjimas jveikti jkalne 25%

Maitinimo tiekimas

— maitina akumuliatoriai

24V/[3kW, 4x6V 235Ah

Garso slegio lygis

<70dB

Viso korpuso vibracija

Neaptinkama

— , akumuliatoriai jkraunami

230V /50 Hz /10 A*

ISvadiniai lizdai ant platformos

2 x 230V/50Hz/16A*
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BREZINYS SU MATMENIMIS

2.1.

160 XTB Il
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21.2. 180 XTBII
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21.3. 210 XTBII
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2.2. SIEKIO DIAGRAMA
2.21. 160 XTBII
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2.2.2. 180 XTBII
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2.23. 210 XTBII
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2.3.

IRENGINIO VARDINIY DUOMENY LENTELES PAVYZDYS

Gamintojo pavadinimas, gamybos numeris ir jrenginio serijos numeris yra pateikti vardiniy
duomeny lenteléje, kaip parodyta iliustracijoje toliau.

O

54,516

O

MEWP Tipas DINO

Pagaminimo metai

Serijos numeris

Svoris kg

Maks. asmeny skaicius 2

400 N
230V
-20°C

Maks. leidziama Soniné
apkrova

Jtampa

Min. aplinkos temperatura
darbo metu

Gamintojas

DiNOIife

Raikkolantie 145
32210 Loimaa
FINLAND

C€

215kg
55kg
0,3°

50 Hz
12,5 m/s

Gamintojo adresas

Maks. leidziama apkrova ant
platformos
Maks. papildoma apkrova

Maks. horizontalus nuosvyris
(vaziuokle)
Daznis

Maks. véjo greitis

O

O

Jrenginio, techniniy duomeny ploksteleje pazymeéto santrumpa MEWP = ,Mobili pakeliama
darbo platforma“, apraSymas

Kelt

uvo vardiniy duomeny lentelé yra

grazulo deSinéje puséje, kaip parodyta

ilius

tracijoje.

Serijos numeris taip pat iSgraviruotas ant

keltuvo vaziuoklés, grgzulo desinés puses

virsutiniame pavirsiuje.

Priekabos vardiniy duomeny lentelé yra ant
grazulo, desinéje keltuvo vardiniy duomeny
lentelés puseje, kaip parodyta iliustracijoje.

Ploksteléje pateikti Sie duomenys:

ES tipo patvirtintas numeris (jei yra)

Serijos numeris

Bendras svoris

kg

0 | DidzZiausia leistina vilkimo kablio apkrova

kg

DidZiausia leistina aSies apkrova

kg

N —

kg

16
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2.4. ES ATITIKTIES DEKLARACIJOS PAVYZDYS

Irenginio ES atitikties deklaracija

Gamintojas

,Dinolift Oy*

Raikkolantie 145

FI-32210 Loimaa, FINLAND

deklaruoja, kad

DINO 180XTB-2 prieigos platforma, Nr. YGC180XTBXXXXXXXX

atitinka nuostatas, iSdéstytas Masiny direktyvoje 2006/42/EB bei jos pataisose,
taip pat nacionaliniame teisés akte (VNA 400/2008), kuris susijes su jy jsigaliojimu.

2006/42/EB atitikties vertinimo proceddrai buvo taikoma: VIII priedas -
Atitikties jvertinimas atliekant masiny gamybos vidaus patikrg pagal
sertifikatg DCE D015176A

Be to, prieigos platforma atitinka Siose Europos direktyvose iSdéestytas nuostatas:
2014/30/EU

Jrenginio konstrukgijoje buvo panaudoti Sie suderintieji nacionaliniai standartai:
SFS-EN 280-1:2022, SFS-EN 60204-1:2018, SFS-EN-ISO 12100:2010,

EN ISO 4413:2010. EN13001-3-1:2012+A2:2018. EN 61310 1:2008,.

EN ISO 13849 1:2015. EN ISO 13850:2015. EN ISO 4871:20009,

EN ISO 11201:2010,

Asmuo, parenges techninés konstrukcijos bylg:  Santtu Siivola
vyr. inzinierius
,Dinolift Oy“, Raikkolantie 145,
FI1-32210 Loimaa, FINLAND

Loimaa 07.04.2015

Santtu Siivola
VY. inZinierius

17
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2.5.

DINODIife

www.dinolift.com

TEST CERTIFICATE

PRIEIGOS PLATFORMOS PATIKROS PROTOKOLO PAVYZDYS

DATE:

START-UP TESTS:

Inspection place: Dinolift Oy

Inspector's signature:

Reunanen Jari NT0226 v
BASIC KNOWLEDGE
Manufacturer: Dinolift OY Place of manufacture: Finland
Address: Raikkolantie 145

32210 LOIMAA
Importer:
Type of lift: Boom platform [] Scissor platform [ ] Mast platform
Chassis: []car Self propelled [ ] Trailer mounted
Boom: [_] Articulated boom [ ] Telescope boom [ /] Articulated telescope boom
[] Scissor [ ] Fixed mast [ ] Telescope mast
Outriggers: Hydraulic turning [ Hydraulic pushing [] Mechanical
TECHNICAL SPECIFICATIONS
Machine and type: DINO 180XTBII Max. platform height 16 m
Number of manufacture YGC180XTB F2040001 Max. outreach: depend onload: Depend on load
Year of manufacture 2014
Max. lifting capacity: 215 kg Boom rotation: Continuous
Max. person number: 2 Support width: 3,8m
Max. additional load: 55 kg Transport width: 1,95 m
Power supply: 24 VDC Transport length: 6,65 m
Lowest temperature: -20 °C Transport height: 2,31 m
Weight: 2390 kg Basket size: 0,7x1,3m
Inspection points: (Y'= meet standards N = do not meet standards)
Y N Y N
A. STRENGTH 6. Plate for supports ]
1. Certificate of material [] 7. Safety colours ]
2. Certificate of strength ]
D. SAFETY REQUIREMENTS
B. STABILITY 1. Indicating device for horizontal ]
1. Certificate of stability test ] position
2. Working space diagram [] 2.Locking device and lockings ]
3. Stop device for lifting ]

C. GENERAL REQUIREMENTS 4. Stop for opening of support ]
1. User's manual [] 5. Safety distances ]
2. Place for safekeeping for user's manual [] 6. Position of working face ]
3. Machine plate - checking plate [] 7. Structure of working face ]
4. Load plate [] 8. Emergency descent system ]
5. Warning plate [] 9. Limit devices ]
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E. ELECTRIC APPLIANCES G. SAFETY DEVICE
. Electric appliances 1. Safety limit switch
2. Sound signal

N

<
O
(<[
[

. CONTROL DEVICES

F

1. Protections [] H.LOADING TEST

2. Symbols / directions [] 1.Dynamic = 237 kg ]

3. Placings [] 2. Static =323 kg ]

4. Emergency stop [] 3. Work movements ]
]

FAILINGS AND NOTES

Failings have been repaired. Date: Signature:

Dinolift Oy

Raikkolantie 145

FIN-32210 LOIMAA, FINLAND

Tel. +358 - 20 - 1772 400, Fax +358 - 2 - 7627 160, e-mail: info@dinolift.com

,Dino“ prieigos platformy pirminj patikrinimg ir bandomajj pakrovimg atlieka gamintojas.
Patikrinimo metu surasomas protokolas, kuris bana kartu su keltuvu.

Paleidimo ir periodiniy patikry protokolus batina laikyti keltuve arba arti jo esancioje vietoje
maziausiai penkerius metus.
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3. SAUGA

Siame skyriuje aprasytos visos svarbios saugos instrukcijos ir jspéjimai, aktualds

A PAVOJUS

Nesilaikant Siy instrukcijy ir saugos reglamenty gali iStikti sunkus kaino suzalojimas arba
netgi mirtis. Susipazinkite su visais saugos reglamentais, valdymo instrukcijomis ir prie
jrenginio pritvirtintais Zenklais ir viso to laikykités.

Jsitikinkite, kad supratote visas saugos instrukcijas ir reglamentus. Taip pat pasirtpinkite, kad
su Siomis instrukcijomis bty supazindinti kiti jrenginj valdantys arba ant platformos dirbantys
asmenys.

3.1. SAUGOS INSTRUKCIJOS

Keltuvg naudoti gali tik specialiai parengti asmenys, turintys rasytinj leidima, gerai susipazine
su Sia jranga ir ne jaunesni kaip 18 mety amziaus.

UZtikrinkite, kad keltuve nebaty jokiy neSvarumy, galin€iy trukdyti saugiam darbui ir
konstrukciniy elementy patikrinimui.

Prietaisg batina reguliariai patikrinti ir techniSkai prizioréti.
Techninés prieZilros ir remonto darbus gali atlikti tik kvalifikuoti asmenys, susipazine su
techninés priezitros ir remonto instrukeijomis.

Grieztai draudziama naudotis sugedusiu keltuvu.

Niekada neiSmontuokite ir neisjunkite jokiy jrenginio saugos jtaisy.

A sPEJiNAS

Be gamintojo leidimo jrenginj draudZiama keisti arba naudoti sglygomis, kurios neatitinka
gamintojo nustatyty reikalavimuy.

Naudotojas turi gauti nurodymus ir leidimg iS gamintojo visiems konkretiems darbo
metodams arba sglygoms, kurios nebuvo aiskiai apibréztos.

Tinkamai iSvalykite issiliejusig alyva, kurg ir chemines medZiagas. Surinkite alyva |
absorbuojan€ig medziagg ir tinkamai utilizuokite alyvos atliekas. I8siliejusig akumuliatoriaus
ragstj neutralizuokite soda arba kita tinkama medziaga. I18siaiSkinkite nuotékio priezastj ir jg
pasalinkite.

Jei jrenginyje yra vidaus degimo variklis, pildami degalus visada iSjunkite varikl;.
Nejunkite variklio, jei ant masinos pastebite degaly ar alyvos nuotékio pozymiy.
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Nejunkite vidaus degimo variklio patalpoje, jei neuztikrinamas iSmetamuyjy dujy pasalinimas.

Jkraunant Svino ragstinius akumuliatorius iSsiskiria pavojingos cheminés medziagos.
Jsitikinkite, kad akumuliatoriai visada kraunami gerai vedinamose vietose. Niekada
nekraukite pazeisty akumuliatoriy.

Laikykite jrenginj atokiau nuo galimy uZsidegimo $altiniy. Salia akumuliatoriy ar degaly
talpykly grieztai draudziama dirbti darbus, kuriy metu susidaro karstis ar kibirkstys.
DARBO APLINKA IR PASIRENGIMAS PRIES KELIMO DARBUS

Kai dirbate judrioje vietoje, keltuvo darbinis diapazonas turi bati aiSkiai pazymétas
jspéjamosiomis Sviesomis ar uztvara.

Taip pat laikykités Keliy eismo taisykliy.

Pries valdydami spyrius jsitikinkite, kad niekas netrukdo judéjimui.

Kai atremiate vaziuokle, privalote atsizvelgti | pagrindo nuolydj ir keliamajg galig.
Nenaudokite jrenginio Siam esant ant sunkvezimio, traukinio vagono, laivo ar kity galimai
nestabiliy struktdry.

Jsitikinkite, kad spyriai negali nuslysti, kai stovi ant nuolydzio.

Privalote naudoti papildomas reikiamo dydZio atramos plokstes po spyriais, kai dirbate ant
minksto grunto. Naudokite tik tas papildomas atramos ploksStes, kuriomis metaliniai spyriai
negaléty slysti.

Kai keltuvas yra padétyje su nuleistomis atramomis, sitikinkite, kad ratai yra vir§ Zzemes.

Visada patikrinkite, kad jrenginio padétis baty horizontali.

Visada jsitikinkite, kad darbo vietoje néra pasaliniy asmeny. Suspaudimo pavojus tarp
besisukanciy ir fiksuoty konstrukcijy.

Kai stréle valdote valdymo skydu ant sukimo jtaiso, saugokités, kad ji neprispausty
prie spyriy arba kity konstrukcijy, kurios nesisuka kartu su stréle.
PERKELIMAI

Perkeldami keltuvg nevirSykite didziausio leistino nuolydzio. Perkélimo metu nelygioje vietoje
stenkites bati virs jrenginio.

Vairuodami saugokites nejudanciy arba judanciy kliGc¢iy, esanciy toje vietoje arba netoli
keltuvo. |sitikinkite, kad gerai matote kelig, kuriuo vaZziuojate.

Nenaudokite jrenginio vilkimui.
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KELIMAS IR DARBAS ANT PLATFORMOS

Niekada nevirSykite didziausio keltuve galinCiy bati asmeny skaiciaus, didziausios leistinos
apkrovos ir ranky jégos. Niekada ant platformos nedékite apkrovos, kol ji yra virSutinéje
padétyje.

PrieS naudodami visada jsitikinkite, kad saugos jtaisai ir nusileidimo ekstremaliu atveju
sistema tinkamai veikia.

Naudokite saugos dirzg! Pritvirtinkite saugos

dirzg prie tam skirty tvirtinimo tasky. A
Pastaba! Platforma turi tvirtinimo taskus kiekvieno @
naudotojo saugos dirzams. Prie vieno tvirtinimo H

Ny ]

tasko tvirtinkite tik vieng saugos dirzg.

N lm
Ant platformos nenaudokite kopéciy, laipteliy ar 'I\ao—»g ‘

kitos panasios jrangos.

Prie$ pradédami darbg jsitikinkite, kad varteliai tinkamai uzdaryti. Jei darbo platformoje yra
kopécios, jos turi bati uzfiksuotos virSutinéje padétyje.

Nuo platformos niekada nemeskite jokiy daikty. Visi jrankiai turi bati transportuojami
platformos viduje. Niekada uz darbinés platformos krasty nepalikite ant maitinimo laido
kabanciy jrankiy.

Nekelkite jrankiy, priedy ar kity medziagy ant platformos turékly arba pritvirtinty prie turékly.
Kabamosios darbinés platformos negalima naudoti kelimui.
Darbo platformos negalima naudoti prekems ar Zmonéms iS vieno auksto j kitg perkelti.

Platformai judant draudziama lipti ant jos arba nuo jos.

Kai stréle yra Zemiausioje padeétyje, jsitikinkite, kad sukimosi metu ji neatsitrenks |
konstrukcijas, kurios nesisuka su stréle.

Prie$ nuleisdami platformg visuomet jsitikinkite, kad po ja esanti erdve yra tuscia.

Stenkités nepazeisti platformos nuleisdami jg ant Zemés ir nesiliesti su jokiomis
konstrukcijomis.

Keltuvo niekada nenaudokite vieni. Visuomet jsitikinkite, kad apacioje yra asmuo, galésiantis
iSkviesti pagalbg jvykus ekstremaliam atvejui.
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DARBO SALYGOS

Visuomet reikia atsizvelgti j oro salygas, pvz., véja, matomumg ir liety, kad jos nepakenkty
saugiam keltuvo veikimui.

Darbine platformg naudoti draudziama, jei temperatura nukrenta
zemiau —-20 °C, véjo greitis virsija 12,5 m/s arba griaudéja.

Véjo greitis (m/s) Salygos ant Zzemés pavirSiaus

Ramu Dumai kyla vertikaliai

Ddmai juda pavéjui, véjag galima jausti ant nuogos odos.
Lapai Slama.

Juda labai ir nedidelés medziy Sakos. Plevésuoja véliava.
Svelnus véjas |Véjas nuo zemés pavirSiaus pakelia dulkes ir nedidelius
popierélius.

Sidbuoja mazi placialapiai medziai ir didelés Sakos. Véjas
Stiprus véjas |Svilpauja atsitrenkes | namus ar kitus fiksuotus objektus.
Sunku nulaikyti skétj.

Stiprus Sidbuoja visi medziai. Sunku eiti priesais véja.

Nedidelis véjas

PASTABA. Didesniame aukstyje véjo greitis gali buti daug didesnis nei ant Zemes.

Ant platformos nedékite didelio ploto jrankiy / medziagy. Padidéjes vejas gali pakenkti
jrenginio stabilumui.

Saugokités vietoveje esanciy elektros oro linijy, kuriomis teka elektros

srové! Laikykités saugaus atstumo nuo jtampingujy oro elektros linijy ir kity atviry jtampa
turinCiy daliy.

-

/

Eﬂ // //

9m ! 15m /
ﬁ’ \”
| A ! .|
30 péd. 50 ped.

Laikykites Siy atstumuy, jei néra iSsamesniy vietiniy instrukcijy ir informacijos apie jtampos
lygj. Perziurékite vietos instrukcijas ir saugius atstumus su ekspertu, atsizvelgdamas |
konkre€ig vietg. Saugus darbinis atstumas priklauso nuo jtampy lygio jtampingose dalyse.

Siy atstumy turi bati laikomasi, nebent darbo vietos instrukcijose arba vietiniuose ar
vyriausybiniuose teisés aktuose nurodyti grieztesni apribojimai.

Si kabamoji darbiné platforma NERA izoliuota ir neapsaugo nuo kontakto su elektros srove.
Kabamosios darbinés platformos negalima naudoti dirbant su elektros sistemomis.
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3.2. SU SAUGA SUSIJE PRANESIMAI

Siame vadove naudojami toliau i$vardyti saugos simboliai ir saugos signaliniai Zodziai.

Kad iSvengtuméte pavojingy situacijy ir kino suzalojimy, laikykités visy saugos instrukcijy,
kurios pateikiamos prie tokiy simboliy.

potencialig rizikg. Laikykités papildomy instrukcijy, kurios pateikiamos prie Sio

g Tai yra bendrosios paskirties saugos jspéjamasis simbolis, jis perspeja jus apie
simbolio kity simboliy arba teksto pavidalu.

A PAVOJUS

Raudonas PAVOJAUS praneSimas jspéja apie neiSvengiamg arba potencialiai pavojingg
situacijg, kurios nesisaugant gali iStikti mirtis arba sunkus kino suzalojimas.

Oranzinis |[SPEJIMO pranesimas naudojamas jspéti apie rizikos veiksnius, kurie, jeigu
nesisaugoma, tam tikromis sglygomis gali baigtis mirtimi arba sunkiu kiino suzalojimu.

A DEMESIO

nesisaugoma, gali baigtis lengvu arba vidutinio sunkumo kaino suzalojimu.

Geltonas PERSPEJIMO pranesimas naudojamas perspéti apie rizikingg situacijg, kuri, jeigu

Melynas pranesimas atkreipia jisy démesj|j specialig informacijg arba instrukcijas,
susijusias su valdymu arba technine prieziara. Tai gali bati, pavyzdZiui, instrukcijos dél
jrenginio patikimumo arba dél to, kaip iSvengti materialiniy nuostoliy.
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3.3. SAUGOS |TAISAI

1. Strélés pervezimo padétis priezitira
Saugos ribinis jungiklis RK3 neleidzia veikti spyriams ir vaziavimo jtaisui, kai strélé néra
nuleista ant pervezimo atramos. Jungiklis randasi ant grgzulo ties pervezimo atrama.

Jei transportavimo padéties stebésenos sistema prastai veikia, variklis sustoja. Pries
pradedant darbg, gedimas turi bati pasalintas.

2. Atrémimo kontrolé

Prie$ pakeliant stréle, visi keltuvo atraminiai spyriai turi bati atraminéje padétyje. |sitikinkite,
kad ratai yra virS zemes.

Saugos ribiniai jungikliai RK11, RK12, RK13 ir RK14 yra ant atraminiy spyriy.

t 4(11, RK1 RK13, RK14

3. Strelés perkrovos kontrolé

Siekio apribojimo jungiklis RK4 ir perkrovos apribojimo jungiklis RK5 neleidzia perkrauti
keltuvo, nes apriboja siekio sritj keltuvo Sone.

Galiniai jungikliai yra po gaubtu, virSutiniame kélimo cilindro gale. Naudojant keltuvg gaubtas
turi bati uzdétas ir nepakeistos konstrukcijos.

RK4, RK5

—
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Platformos valdymo centre uzsidega Zalia lemputé, kai platforma dirba leidziamame
darbiniame diapazone.

Siekis ribojamas galiniu jungikliu RK4, kuriuo iSjungiamos funkcijos, jei jy judesiai (strélés
tiesimo ir nuleidimo), mechanizmams pasiekus tam tikrg padétj, gali sumazinti keltuvo
stabiluma.

Reguliuojamos ribinés vertés:

» / »

270kg | 1925 mm | 2175 mm |+0/-50 mm v
215kg | 2300mm | 2570 mm _|+0 /-50 mm
80 kg 3025 mm | 3525 mm [+0/-50 mm

Kai tik RK4 sustos, antZzeminiame valdymo centre prades mirkséti raudona jspéjamoji
lemputé, o platformos valdymo centre pakaitomis pradés mirkséti raudona jspéjamoji
lemputé, rodanti perkrova, ir Zalia signaline lemputé. Tokiu atveju darbine platformg galima
valdyti ta kryptimi, kuria ji nevirsija siekio zonos riby.

Perkrovos ribinis jungiklis RK5 atsilieka, jei RK4 dél kokiy nors priezas€iy neveikia.
Suveikus RKS, abiejuose valdymo centruose nuolat Svie€ia raudona jspéjamoji perkrovos
lemputé, 0 ant platformos pasigirsta jspéjamasis garsinis signalas.

Galiniy perkrovos jungikliy veikimas pagrjstas strelés kélimo momento stebésena.

SLEGIO SPYRUOKLE RIBINIAI JUNGIKLIAI (RK4 ir RK5)

-

REGULIAVIMAS
VARZTAI

KELIMO CILINDRAS SARNYRINES
RANKOS

A PAVOJUS

DraudZziama keisti nustatytg galiniy jungikliy padétj ir trukdyti veikti jy mechanizmui.
Pavojus, kad keltuvas nuvirs!
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Valdymo instrukcijos « DINO XTB « 160 « 180 « 210

5. Teleskopo grandinés stebésena

llginamosios teleskopo grandinés yra dubliuotos. Jei laikancioji grandiné atsilaisvina arba
nutriksta, dubliuojamoji grandiné neleidzia judéti teleskopo mechanizmui, o apsauginis
jungiklis RK7/RK15 nutraukia avarinio stabdymo mygtuko elektros grandine.

|| JTRAUKIMO GRANDINE

DUBLIUOJAMOJI GRANDINE

RIBINIS JUNGIKLIS RK7 Méﬁnm

ISTRAUKIMO GRANDINE

6. Platformos horizontalumo uztikrinimas

N

e

RK7

Platformos horizontalumas uZtikrinamas hidrauliniais mechanizmais. Tam skirta vadinamoji
pagalbinio cilindro sistema, kurioje pagrindinis cilindras valdo pagalbinj cilindrg, skirtg

reguliuoti darbo platformos pokrypiui.

Horizontalaus iSlyginimo sistemg

sudaro Sios dalys:

1. Pagrindinis cilindras

2. Darbinis cilindras

3. Apkroves reguliavimo voztuvas

4. Dvigubos apkrovos reguliavimo
voztuvas

5. Elektrinis kryptinis voztuvas

|
YAVARL |
21,5 Mpa 121.5 Mpa ! T
215 bar | I215bar. J‘q "_I
043100 psil mp_,3100psi b [ iy
| ﬁ ' |
| (MPE
o Lo
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7. Apsauginiai jtaisai, suveikiantys trikus zarnai

Visuose laikancCiuosiuose cilindruose jtaisyti vozZtuvai, suveikiantys trikus Zarnai arba
atsiradus protékiui hidraulingje sistemoje. Jie neleidzia kroviniui nukristi.

Spyriy cilindrai Fiksavimo voztuvas Nele|d2|a SPyry Rastimos ne
viena kryptimi.
Strélés Keélimo cilindras Apl( rovos reguliavimo Apsaugo nuo krovinio Kritimo.
voztuvas
Lgnkstlnlq ranky kélimo Apl«ovos reguliavimo Apsaugo nuo krovinio kritimo!
cilindras voztuvas
- Apkrovos reguliavimo Neleidzia teleskopinés strelés
Teleskopo cilindras . _ . ..
voztuvas pastimos né viena Kryptimi.
Rlatformos iSlyginimas Apl<rovo.s reguliavimo Neleidzia platformos pokrypio
sistemos voztuvai

8. Avarinio stabdymo mygtukai

Paspaudus avarinio stabdymo mygtuka, i$ karto sustabdomi visi judesiai ir iSjungiamas
maitinimo Saltinis. Mygtukag galima rasti kiekvienoje valdymo stotyje. Paspaudus mygtuka,
toliau veikia tik avarinio nuleidimo funkcijos su avarinio stabdymo apéjimu, kad bty galima
iSgelbéti neveiksny operatoriy.

Avarinio stabdymo mygtukas uzsifiksuoja apatinéje padétyje, todél pries paleidziant galios
Saltinj jj reikia atleistis

SKELBIMAS

Jei agregatas nejsijungia, jsitikinkite, kad avarinio nuleidimo mygtukas né viename valdymo
centre néra apatinéje padétyje.

Prie avarinio stabdymo mygtuko antzeminiame valdymo centre yra signaliné lemputé, kuri
Sviecia, kol darbiné platforma veikia jprastu rezimu. Lemputé uzgesta, jei avarinio stabdymo
funkeija jjungiama bet kuriuo i$ avarinio stabdymo jungikliy arba saugos jtaisu.
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3.4. PAPILDOMI SAUGOS |TAISAI

,DIiNo“ aviacijos prieigos platformoms galima naudoti Siy tipy saugos jtaisus, skirtus jvairiems
jrenginiams ir darbo aplinkoms.

PASTABA! Papildomy jtaisy prieinamumas priklauso nuo masinos modelio ir rinkos srities.
Ne visi variantai ir deriniai visuose masiny modeliuose gali bati jrengti.

A |SPEJIMAS

Priklausomai nuo masinos jrangos ir Salies, kurioje Si jranga naudojama, Siame skyriuje
iSvardytai papildomai jrangai gali bati privalomi saugos jtaisai. Pasalinti arba isjungti bet
kokius masinoje sumontuotus saugos jtaisus yra grieztai draudziama.

3.4.1. ,DINO SAFE-GUARD“ APSAUGA (PASIRINKTIS)

Platformos valdymo centre gali bati sumontuotas ,SafeGuard® apsaugos nuo suspaudimo
jrenginys. Jrenginys skirtas apsaugoti operatoriy nuo jstrigimo ar sutraiSkymo, kai masina
naudojama uzdarose patalpose, nes kyla pavojus buti suspaustiems tarp platformos ir greta
esanciy konstrukcijy.

.~SafeGuard“ apsaugos sistema sustabdo masinos darbg, jei saugos lynas, esantis

vir§ valdymo centro, pastumiamas taip, kad lyno gale esantis magnetas atsijungia nuo
atitikmens.

Kai magnetas atsijungia nuo atitikmens, ,SafeGuard” apsaugos sistema sustabdo visus
judesius ir blokuoja judesio valdikliy naudojimg virSutiniame valdymo centre. Platformos
valdymo centre veikia tik funkcija ,teleskopinis jtaisas jjungtas” (avarinis nuleidimas) ir
avarinio stabdymo mygtukas. Siuos judesius galima jprastai valdyti i§ apatinio valdymo
centro.

~safeGuard® apsaugos sistema taip pat suaktyvina garsinj aliarmg ir abiejose valdymo centro
pusése jjungia jspejamasias lemputes.

Kai tik magnetas grjzta j pradine vieta, jprastas masinos darbas gali bati atnaujintas.
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3.4.2. Apsauga nuo uzsalimo (PASIRINKTIS)

Zemiausia leistina keltuvo darbo temperatira yra —20 °C.

Keltuve gali bati sumontuotas jungiklis temperatirai matuoti. Jungiklis yra LCB valdymo
centre, kur jo ekrane pagal Celsijaus temperatiros matavimo skale rodoma darbiné
temperatdra.

Jungiklis blokuoja keltuvo naudojima, jei temperatira yra zemesné uz leisting verte.
3.4.3. Véjo greic¢io matuoklis (PASIRINKTIS)

Véjo greiciui virSijus 12,5 m/s, keltuvo naudoti negalima.

Platformoje gali bati sumontuotas véjo grei€io matuoklis. Skaitiklis suaktyvina aliarmo

signala, jei véjo greitis virsija 12,5 m/s. Si pasirinktis visy pirma skirta antzeminéms prieigos
platformoms, kuriy darbinis aukstis virSija 22 m.

3.4.4. Strélés nuleidimo aliarmo signalas (PASIRINKTIS)

Jspéja garso signalu, kai nuleidziama strélé arba Sarnyrinés svirtys.
Garso signalas, girdimas Zzemeés lygyje, jspé€ja praeivius, dirbancius toje teritorijoje.

3.4.5. Garsinis jspéjimas apie vaziuoklés judesius (PASIRINKTIS)

Jjungia garso jspéjamajj signalg perkeliant ir veikiant atramoms.
Garso signalas, girdimas zemeés lygyje, jspéja praeivius, dirbancius toje teritorijoje.
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4. PLATFORMOS KONSTRUKCIJA IR FUNKCIJOS

Jrenginio pagrindiniy daliy ir koncepcijy, kurios véliau yra naudojamos Siuose nurodymuose,
pavadinimai yra apra8yti tolesniuose puslapiuose.

41. PLATFORMOS KONSTRUKCIJA

ucB

Platformos iSlyginimo
cilindras (darbinis)

Platforma

Stréles
prailgintuvas 3

Strélés prailgintuvas 2

Teleskopo cilindras

Strélés prailgintuvas 1

Pagrindinis cilindras

Kélimo cilindras

Sarnyrinés rankos

Sarnyriniy rank
Pagrindinis A !

cilindras
jungiklis
(kaireje)
Sukimo jtaisas Rankinis
Akut Atraminé strelé stabdys

LCB
N Vaziuoklé /
Atraminiy spyriy D rlr

cilindras @
®

Atraminis
spyris

Atraminiy spyriy Vaziavimo — .
valdymas jtaisas Kreipiamasis ratas Movos
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4.2, PLATFORMOS FUNKCIJOS

\Sukimas pries
Kairé laikrodzio rodykle

Desiné Sukimas pagal
laikrodzio rodykle

Q@% Platformos

O horizontalus
e A
<@ / iSlyginimas

Strélés kélimas/
leidimas

Sarnyriniy
ranky
pakelimas /
nuleidimas

Strélés
sukimas
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4.3. FUNKCIJUY VALDIKLIAI
4.3.1. Antzeminio valdymo centras LCB

S1 Sustojimas ekstremaliu atveju U1 Jtampos matuoklis
Q1 Selektorinis jungiklis Fuses for socket outlets
0 OFF — maitinimo iSjungimas Platformos ir strélés svirties jungikliai
1
%T AntZeminio valdymo centras (LCB) S16  |Strélés sukimas
1h .. A .
% Platformos valdymo centras UCB S17 Strélé aukstyn / Zemyn
= . . Teleskopo jtraukimas ir
£ 2 Teleskopo jtraukimo mygtukags S18 &raukimas
e Sarnyriniy ranky pakélimas ir
<0 @;Q?\-‘ Greicio jungiklis S19 nuleidimas
@ Avarinio stabdymo apylanka S20 Elatf_or.mos " ontalus
g iSlyginimas
Signalinés lemputés ir matuokliai: Vaziavimo mygtukai:
‘ Atrarnlplgl s"pyrlal yra a.tr_a mineje S26 Vaziavimas pirmyn
padétyje ir jjungtas strélés valdymas.
o\
\” Apkrova yra ties siekio riba S27 Vaziavimas atbuline eiga
‘ Apkrova yra ties perkrovos riba S24 Posikis j kaire.
Akumuliatoriy jtampa / Valandy skaitiklis _LL
HM1 / Variklio valdiklio klaidy rodinys B P 0sUkis | ISl
)
SR v
o @ — @ U1
Q1
»B HM1
Vai;
S20
4
©
S18 7
S17
S1

$19 ¢ E

S16

DINDIife
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4.3.2. Atraminiy spyriy valdikliai
Atraminiy spyriy valdymo svir€iy

Atraminio vozZtuvo valdymo svirtys yra
deSinéje kelimo pagrindo puséje.

Priekinis spyris, deSinysis

Priekinis spyris, kairysis

Galinis spyris, kairysis

Galinis spyris, deSinysis

Atraminiy spyriy jjungimo mygtukas

Vaziuoklés padéties indikatorius

4.3.3. Vaziavimo jtaiso nuotolinio valdymo kabelis

Papildomas valdiklis yra jrankiy dézéje ant
grazulo.

Vaziavimo valdymo jjungimo jungiklis

VaZiavimas pirmyn

Vaziavimas atbuline eiga

Sukimas deSinén / kairén

Avarinis vaziavimo jtaiso sustabdymas

4.3.4. Pasirenkami vaziuoklés valdikliai
Atraminiy spyriy signalinés lemputés
Atraminiy spyriy valdymo centre esancios
signalinés lemputés atskirai nurodo
kiekvienos atraminés spyrés ribinio
jungiklio buseng.

Signaliné lemputé, atrama 1

Signaliné lemputé, atrama 2

Signaliné lemputé, atrama 3

Signaliné lemputé, atrama 4

Nuotolinio valdymo kabelis, skirtas
vaziavimo jtaisui ir automatiniam
niveliavimui

Papildomas valdiklis yra jrankiy dézéje ant
grazulo.

Kairiojo vaziavimo jtaiso veleno valdymas

Desiniojo vaziavimo jtaiso veleno
valdymas

VaZiavimo jtaiso veleny slopinimas

Automatinio niveliavimo svirtinis jungiklis

Svirtys, skirtos atraminéms spyréms
atskirai valdyti

Atraminiy spyriy signalineés lemputés

Avarinis vaziavimo jtaiso ir atraminiy
spyriy sustabdymas

5

DinDiife
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4.3.6. Valdikliai platformos valdymo centre UCB

DINDOIife

s

N

4CB2106

Platformos judéjimo jjungimo

S4 Sustojimas ekstremaliu atveju @D%//g Wiklis

@g Teleskopo jtraukimo mygtukgs ﬁ% Platformaos horizontalus iSlyginimas
t@ Garso signalas @]éj% Platformos sukimas

dﬁ Darbiniai zibintai ild i JST Vald irtis — Strélés judesiai
& arbiniai Zibintai (papildoma jranga) aldymo svirtis — Strélés judesiai

Lizdai 230V/110V
uSB

Teleskopo jtraukimas ir iStraukimas

Signalinés lemputés:

Strélé aukstyn / zemyn

Apkrova yra siekio diapazono
ribose.

Strélés sukimas

Sarnyrinés rankos Zemyn / aukstyn

YA
’ @ |Apkrova yra ties siekio riba
NTINTY
. Apkrova yra ties perkrovos riba
t ISsikrove akumuliatoriai

Pastaba! Tinkamos strélés funkcijos pasirenkamos naudojant vairasvirtés gale esancius
jjungimo jungiklius. Visada pirmiausia nuspauskite mygtukg ir tik tada kreipkite rankeng.
Apsauginé jungtis neleidzia mechanizmams judéti, jei rankena palenkiama pries

paspaudziant mygtuka.
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4.3.7. Konfiguracija su dviem valdymo svirtimis (papildoma jranga)

Konfiglracija su dviem valdymo svirtimis yra galima kaip platformos valdymo centro
papildoma jranga.

Kairioji ir desinioji valdymo svirtys (JST desiné / kairé) pakei€ia jprastg valdymo svirtj.

Pirmiausia nuspauskite jjungimo mygtukg ir tik tada kreipkite rankeng. Apsauginé jungtis
neleidzia mechanizmams judéti, jei rankena palenkiama pries$ nuspaudziant mygtuka.

4CB6631 4CB6630
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PASTABOS
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5. VALDYMAS

5.1. PALEIDIMAS

SKELBIMAS

Prie$ naudojant pakélimo jtaisg reikia atlikti visus jprastus aptarnavimo veiksmus.

Operatorius turi atlikti darbo vietos patikrinimg ir kasdienius techninés priezitros darbus:
» kiekvienos darbo dienos pradzioje;
+ prieS pradédamas dirbti keltuvu naujoje darbo vietoje;
+ kai darbo dienos metu ateina dirbti kitas operatorius.

5.1.1. Darbo vietos patikrinimas

1. Bendroji informacija

* Ar keltuvas tinka numatytai uzduociai?

* Ar keltuvo eksploatacinés savybeés yra pakankamos darbui atlikti? (Siekis, apkrovos
apribojimai ir t. t.)

» Ardarbo vieta pakankamai apsviesta?

* Ar keltuvo padétis yra saugi?

+ Patikrinkite, ar stovejimui skirto pavirSiaus néra duobiy, kanaly ar nuozulniy viety.

+ |sitikinkite, kad spyriy ir strélés judéjimo srityje, taip pat srityje po spyriais néra
kliGciy, del kuriomis masina gali susidurti arba apsiversti

+ jsitikinkite, kad gruntas lygus ir pakankamai kietas, kad galéty iSlaikyti keltuvg
stabilioje horizontalioje padétyje

Maks. zemés pavirSiaus

Dirvozemis Tankis .
slégis, kg/cm?
Zvyras Didelio tankio 6
Vidutinio tankio 4
Birus 2
Smélis Didelio tankio 5.
Vidutinio tankio 3
Birus 1,5
Smulkus smélis Didelio tankio 4
Vidutinio tankio 2
Birus 1
Smélis / purvas Didelio tankio (labai sunku dirbti) 1,00
Vidutinio tankio (sunku dirbti) 0,50
Birus (lengva dirbti) 0,25

A PAVOJUS

Pavojus, kad keltuvas nuvirs! Jei gruntas minkstas, panaudokite pakankamai dideles
ir tvirtas papildomas plokstes po atraminiais spyriais.
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2. Dokumentai
* Ar Salia yra Sio keltuvo valdymo ir aptarnavimo instrukcijas?
* Ar patikrinimai ir aptarnavimas atliekami pagal instrukcijas, o saugumui jtakos
turintys defektai buvo patikrinti ir pataisyti?
(Patikrinimo protokolai)

3. Operatorius
* Ar operatorius yra pakankamo amziaus?
* Ar operatorius buvo tinkamai apmokytas?
» Ar operatorius yra tinkamos buklés jrenginiui valdyti? Operatorius negali bti
apsvaiges nuo alkoholio ar narkotiky arba buti kitokios buklés, turincios jtakos
fiziniams ar protiniams gebéjimams.

4. Ypatingos problemos darbo vietoje
» Ar yra kokiy nors papildomy taisykliy, susijusiy su darbo vieta arba darbu?
» Ar darbo vietoje yra ypatingy pavojy (tiltiniy krany, labai staciy Slaity, ATEX zonuy,
uzdary erdviy ir pan.), kuriy reikia vengti darbo metu?
* Ar reikia specialiai pazyméti arba uztverti darbo vietg, kad Zzmones nevaikscioty po
pakelta stréle ir platforma?

5. Jrenginio buklé
« Laikydamiesi instrukcijy atlikite visas kasdienes technines priezitros uzduotis.
* Niekada nenaudokite netinkamai veikiancio jrenginio.
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5.2. DARBO INSTRUKCIJA

5.2.1. Paleidimas

1. ]junkite pagrindinj jungikl;. Jjungimas
2. Norédami pasiekti valdymo jtaisus, atidarykite LCB centro dangtelj,
esantj ant pasukimo jtaiso.

3. Pasirinkite valdymo centrg (LCB / UCB) naudodami pasirinkimo jungiklj.

5.2.2. |krovimas

Jjungus sistema, skaitiklis pirmgsias penkias sekundes rodo variklio darbo
valandas, o po to — akumuliatoriy jkrovos bukle.

CURTIS

Jg galima patikrinti pagal akumuliatoriaus skaitiklyje pries jkrovimg ir

pagal jkrovimo signaline lempute jkrovimo metu. Jei akumuliatoriai jkrauti
ne iki galo, darbine platformg reikia-naudoti, kol akumuliatoriy skaitiklis
sukalibruojamas j reikiamg jkrovos biseng, i$ pradziy rodoma kaip sparciai
mazéjanti jkrovos busena.

Jkrovimas pradedamas automatiskai prijungus maitinimo laidg prie maitinimo Saltinio. Taciau
visiSkai jkrovus darbine platformg reikia trumpam atjungti nuo elektros tinklo, kad jkroviklis
vél pradéty krauti.

Akumuliatoriy talpai jtakos turi darbiné temperatuara.
100 proc. jkrova pasiekiama esant 30 °C temperaturai, esant 0 °C temperattrai talpa yra 80
proc. vardinés, esant —20 °C temperattrai talpa yra 50 proc. vardinés.

SKELBIMAS

Jjungus jkroviklj j elektros tinklg, ekrane i$ karto rodoma 100 proc., net jei akumuliatoriai
néra visiskai jkrauti. PrieS jkrovimg galite patikrinti akumuliatoriy jkrovos blsena.

Visada laikykite jkrovikl] prijungtg pakankamai ilgai, nepriklausomai nuo rodmeny ekrane!
|kroviklyje jrengta apsauga nuo per didelio jkrovimo.
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5.2.3. Darbinés platformos atramos

. Paspauskite atraminiy spyriy jjungimo mygtuka.

2. Nuleiskite priekinius atraminius spyrius (i$ vilkties

puses). t!
3. Nuleiskite galinius atraminius spyrius. Saugokités, kad
neprispaustumeéte vilkties kreipiamojo rato prie Zemés. | ©
4 3

o 2 1

©

="

—

atremtas j zeme!

ﬁ Nepazeiskite vilties arba kreipiamojo rato! Stebékite, kad lyginant ratas buty

4. ISlyginkite vaziuokle su atraminiais spyriais naudodami gulsciukg. Oro burbulas
turi bati vidiniame Ziede.
5. Patikrinkite, ar apatiniame valdymo centre LCB Sviecia Zalia signaliné lemputé.
Ji jsiZiebia, kai visi atraminiai spyriai yra atraminéje padétyje ir galinio jungiklio .
grandiné yra uzdaryta.
6. Darbine platformg pakelkite nuo antzeminio valdymo centro ir pasukite 360°
kampu, kad jsitikintuméte atramy stabilumu.

Darbinés platformos atramos naudojant automatinio iSlyginimo funkcijg (pasirinktinai)

1. 1S DCB valdymo centro svirtiniu jungikliu nuleiskite atraminius spyrius.
Automatinio iSlyginimo funkcija pastato atraminius spyrius ant zemés ir g%&
islygina vaziuokle.

2. Laikykite svirtj pasuktg tol, kol virs jungiklio esanti signaliné lemputé
nustos mirkseéti. Jei svirt] atleisite, operacija bus nutraukta ir lemputé ‘
uzges. Lyginimg galima atnaujinti vél pasukus svirtj.

3. Jeisignaliné lemputé ir toliau Sviecia, funkcija sékmingai atlikta.
Uztikrinkite iSlyginima pagal lygio matuoklj. Oro burbulas turi bati
vidiniame Ziede.

4. Darbine platformg pakelkite nuo antzeminio valdymo centro ir pasukite
360° kampu, kad jsitikintumete atramy stabilumu.

' TN
/ \

Jei iSlyginote darbinés platformos vaZiuokle | |

ant NUOZULNOS, stréle sukite atsargiai, kad » \

pasukimo jtaisas neatsitrenkty j atraminius w f

spyrius ar kitas kliatis.

Pries pradéedami eksploatuoti patikrinkite, ar:

« vaziuoklé yra lygi, naudodami gulsCiuka;

* ratai pakile nuo Zzemés;

« atraminiai spyriai tvirtai remiasi j zeme ir apatiniame valdymo centre SvieCia Zalias
Sviesos diodas.
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A PAVOJUS

Eksploatuoti draudziama, jei darbiné platforma néra tinkamai paremta ir néra
horizontalioje padétyje.

Stebékite ledo, galimo lietaus ir pavirSiaus nuolydzio poveikj atramy stabilumui
(atraminiai spyriai neturi slysti pavirsiumi).

A ISPEJIMAS

Prie$ pradédami eksploatuoti darbine platforma, atlikite visas kasdienés techninés
priezidros proceddras ir patikrinimus pagal techninés priezitros instrukcijas. Nepatikrine
saugos jtaisy, galite sunkiai susizeisti arba dar labiau apsunkinti nelaimes
pasekmes.

Visi saugos jtaisy arba avarinio nuleidimo sistemos gedimai turi buti pasalinti pries
pradedant eksploatuoti darbine platforma.

5.2.4. Strélés valdymas iS antZzeminio valdymo centro

1. Pasukite jungiklj Q1 j padétj LCB — antZeminis valdymo centras.

2. Grei€io pasirinkimo jungikliu pasirinkite judéjimo greit].
Jei darbiné platforma valdoma i$ valdymo centro LCB, judéjimo
greiio proparcingai reguliuoti negalima.

3. Stréle valdykite naudodami apatinio valdymo centro valdiklius:

- teleskopo istraukimas ir jtraukimas;

- streélés pakélimas ir nuleidimas;

- strélés pasukimas;

- lankstiniy segmenty pakélimas ir nuleidimas;

- platformos posvyrio valdymas.

Judéjimas sustoja, kai tik atleidziamas grei€io pasirinkimo jungiklis.
4. Pries pradédami operacijg, darbine platformg pakelkite nuo vilties ir

pasukite | Song. IStraukite teleskopg ir nuleiskite stréle arCiau Zemés,
kad bOty lengviau |jliptis

Nepazeiskite vilties arba kreipiamojo rato! |sitikinkite, kad strélé nesusiduria
su atramine stréle, vilkties kreipiamuoju ratu ar rankinio stabdzio svirtimi.
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Platformos iSlyginimo reguliavimas i$S apatinio valdymo centro.

Platformos iSlyginimo sistema automatiskai iSlaikys platforma lygig
judesiy metu. Prireikus padétj galima koreguoti.

Platformos padétj galima reguliuoti i$ antzeminio valdymo centro.
1. Pasukite greicio pasirinkimo jungiklj.
2. Valdymo svirtimi (S20) pasirinkite korekcinio judesio kryptj.

5.2.5. Strélés valdymas is$ platformos valdymo centro

A PAVOJUS

Kritimo pavojus! Bidami ant platformos dévekite saugos dirzag ﬁ ﬂD/
ir pritvirtinkite jj prie pazymétos vietos. 'u‘ » @
Jsitikinkite, kad eksploatacijos metu platformos vartai lieka ii\w

uzdaryti.

1. Pasukite pasirinkimo jungiklj j padétj ,Platformos valdymo centras UCB* ir th
iStraukite raktelj. Uzdarykite antZeminio valdymo centro apsauginj dangtj. %

2. Uzlipkite ant platformos ir pritvirtinkite saugos dirzg prie jam skirto tvirtinimo “ﬁm

tagko. [ NEA

3. Svirtimi valdykite strélés judesius.
Norédami valdyti strélés sistemos judesius, i$ pradziy paspauskite valdymo svirties gale
esantj rankinj jungiklj, o po to atsargiai judinkite valdymo svirtj norima strélés judéjimo kryptimi.
Judejimo greitj galima proporcingai reguliuoti.
Jei svirtj judinsite prie$ paspausdami svirties jungiklj, strélé nejudés.

Jjungimo mygtukas
- svirties veikimo  Judéjimas Simbolis
kryptis
. . Strélés pakélimas / N
JSL — aukstyn / Zzemyn nuleidimas {}
Strélés sukimas pagal <::ch:>
JSL —j kaire / j deSine |laikrodzio rodykle / prie$ @
laikrodzio rodykle
B . . Teleskopo jtraukimas /
JSR — aukstyn / zemyn iStraukimas ﬁeﬂf’
i R Lankstiniy segmenty
JSR —[kairg /] desing pakélimas / nuleidimas gg
Visada stenkités, kad keliama ir nuleidziama strélé baty trumpa.
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4. Platformos judesius valdykite svirtiniais jungikliais.

Paspauskite platformos judesiy jjungimo jungiklj ir laikykite jj nuspaustg viso judesio @@/€
metu. &/ /2
Judes; ir jo kryptj pasirinkite svirtiniais jungikliais. %55 ﬁ,la }%

Pagal poreikj daugiau informacijos Zr. skyriuje ,Platformos valdymo centro valdymo jtaisy
eksploatavimas®.

A PAVOJUS

Apvirtimo pavojus! Neperkraukite masinos.
Grieztai draudziama imti papildoma krovinj virSutinéje padétyje. ﬁj@@
NevirSykite leistinos rankinio valdymo jégos (400 N) ir neapkraukite 215 kg

platformos daugiau, nei leidZiama.

Nedékite krovinio ant platformos, kol mirksi zalia ir raudona signalinés

lemputés arba Sviecia raudona signaliné lemputé del perkrovos. Perkrovos

kontrolés jtaisas apsaugo nuo pavojingy judesiy, jei platforma yra perkrauta

arba yra uz siekio zonos riby.

Priemonés, kuriy reikia imtis jvykus perkrovai.

Paspausdami mygtuka ,teleskopo jtraukimas®, jtraukite platformg j RK4 4
veikimo zong (jsiziebs Zalia lemputé). Tada darbine platformg galima /{,&
naudoti jprastai.

Judindami platformg nepamirskite:

* saugokités aukstos jtampos elektros linijy;

* nelieskite atviry elektros laidy;

* nepameskite ir nemétykite nuo platformos daikty;
* nesugadinkite darbinés platformos;

* _nesugadinkite Kity jrenginiy.

[ _ISREMMAS

Gniuzdymo pavojus! Laikykités saugaus atstumo iki judanciy darbinés platformos daliy,
pastaty ir kity klii€iy aplink darbine platformg. Rankos ir kojos turi bati darbinés platformos
viduje, kol platforma juda. Saugokités vir§ platformos esanciy klitciy.

JEI SAUGOS |TAISAI ARBA AVARINIO NUSILEIDIMO SISTEMA NEVEIKIA, PRIES
NAUDODAMIESI DARBINE PLATFORMA, SUTAISYKITE JUOS.

Platformos judesius galima valdyti proporcingai reguliuojamu greiciu i$ platformos valdymo
centro (ne iS antzeminio valdymo centro). Vienu metu galima valdyti tik vieng judesj. Jei
vienu metu valdomos kelios valdymo svirtys, veiks tik maziausig pasiprieSinimg patiriantis
judesys.
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Keldami platforma atminkite:

+ platformos veikimo diapazonas priklauso nuo apkrovos (zr. skyriy , Techniniai duomenys®)
dangciu.

* Ribiniy jungikliy negalima reguliuoti ar keisti. Tikrinti ir reguliuoti gali tik jgaliotasis
techninés priezitros specialistas.

5. Darbas ilga laikg toje pacioje padétyje

« Jei platforma ilgesnj laikg laikoma toje pacioje padétyje, nebatina laikyti variklj jjungta.

+ Kai Salta, rekomenduojama palikti variklj jjungtg, kad suSilty hidrauline alyva.

« Uztikrinkite, kad akumuliatorius baty pakankamai jkrautas net ir ilgai dirbant toje pacioje
padetyje. Jei reikia, pakankamam akumuliatoriaus jkrovimui palaikyti naudokite elektros
tinklg arba generatoriy.

+ Darbo metu reguliariai tikrinkite pagrindo stabilumg ir bakle, atsizvelgdami j oro ir
pagrindo sglygas.

6. Platformos nuleidimas j transportavimo padeétj
» Prie$ nuleisdami platformg ant transportavimo atramos, visiSkai jtraukite teleskopg ir
pasukite platformg statmenai strélei.

Nuleisdami platformg j transportavimo padétj, nepazeiskite rankinio stabdZio svirties arba
kreipiamojo rato!

7. Palikdami darbine platforma:

» perkelkite darbine platformg j saugig padétj, geriausiai j transportavimo padétj;

* iSjunkite maitinimo Saltinj;

» uzkirskite kelig neteiseétam darbinés platformos naudojimui uzrakindami valdymo centro
dangt].
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5.2.6. Priemonés, kuriy reikia imtis darbo dienos pabaigoje

Darbo dienos pabaigoje:

1. visiSkai iStraukite teleskopine stréle;

2. patikrinkite, ar platforma yra statmena strélei;

3. nuleiskite stréle ir (arba) platformg ant atramos, esancios ant vilkties. Transporto atramoje
esantis ribinis jungiklis neleidzia naudoti atraminiy spyriy, jei platforma néra nuleista;

4. uzdarykite darbinés platformos valdymo centro dangtelj;

5. pasukite jungiklj j iSjungimo padétj ir iSjunkite pagrindinj jungiklj.

6. Jei norite jkrauti akumuliatoriy, palikite prijungtg maitinimo laidg; prieSingu atveju atjunkite
darbine platformg nuo maitinimo tinklo.

7. |sitikinkite, kad dangteliai yra uzrakinti.

SKELBIMAS

Siekiant uztikrinti tinkamg akumuliatoriy veikima ir ilgg tarnavimo laikg, rekomenduojama
juos visada jkrauti kiekvienos darbo dienos pabaigoje, net jkrovos lygis yra pakankamas.
Laikant iSsikrovusius akumuliatorius sutrumpéja jy tarnavimo laikas, be to, iSsikrove
akumuliatoriai lengvai uzsala.

5.2.7. Specialus nurodymai dél eksploatavimo Saltuoju mety laiku

Zemiausia leistina darbinés platformos veikimo temperatiira yra =20 °C

Saltomis sglygomis, be jprastos paleidimo procediros, atlikite toliau nurodytus specialius

veiksmus.

1. Jeitemperattra yra Zzemesné nei nulis, pries pradédami judesius leiskite maitinimo
Saltiniui keletg minuciy jSilti.

2. Norédami uztikrinti tinkamg voztuvy veikima, pirmiausia atlikite kelis jSilimo judesius, kad
cilindruose atsirasty Silta alyva.

3. Patikrinkite, ar galiniai jungikliai ir avarinio nusileidimo jtaisai veikia ir yra Svaras (be

purvo, sniego, ledofir pan.).

llgg laikg dirbdami toje pacioje padétyje nuolat kartokite jSildymo judesius

Saugokite valdymo centrg ir platformg nuo sniego ir ledo, kai darbiné platforma

nenaudojama.

6. Rapinkités akumuliatoriaus jkrova. Saltas oras labai sumazina akumuliatoriaus talpg ir i$
dalies jkrautam akumuliatoriui gresia gedimas dél uzsalimo.

o =

pan. Susikaupes smélis gali sukelti gedimus, dazy pazeidimus, korozijg ir

g Visada saugokite darbine platforma nuo purvo, sniego, ledo, druskos ir
pernelyg didelj komponenty bei konstrukcijy nusidévéjima.
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5.3. DARBINES PLATFORMOS PERKELIMAS

Darbine platformg galima perkelti velkant arba naudojant vaziavimo jtaisa.

ﬁ Darbine platformg galima perkelti tik transportavimo padétyje. Perkélimo

metu ant platformos negali biti jokiy asmeny ar kroviniy.

5.3.1. Darbinés platformos paruosimas transportavimui

Perkélimo metu darbiné platforma turi bati transportavimo padétyje.

Paruoskite darbine platformg perkélimui:

1.
2.
3.

4.
5. pakelkite atraminius spyrius.

4

! PEJIIA l

Riedéjimo pavojus! Pries keldami atraminius spyrius, jsitikinkite, kad masina negali
nuriedeti. Uzkirskite kelig judéjimui naudodami rankinj stabdj ir raty atramas.

visiSkai iStraukite teleskopine stréle;

patikrinkite, ar platforma yra statmena strelei;

nuleiskite stréle ir (arba) platformg ant atramos, esancios ant vilkties. Transporto atramoje
esantis ribinis jungiklis neleidzia naudoti atraminiy spyriy, jei platforma néra nuleista;
uzdarykite darbinés platformos valdymo centro dangtelj;

Pirmiausia pakelkite galinius atraminius spyrius (nepazeiskite galiniy Zibinty), tada —
priekinius (nepazeiskite kreipiamojo rato).
Jsitikinkite, kad dangciai uzrakinti ir nuo platformos nuimti visi jrankiai bei medZiagos.
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5.3.2. Vaziavimo jtaiso naudojimas

Hidraulinis vaziavimo jtaisas skirtas darbinés platformos judéjimui darbo zonoje, kai
negalima naudoti vilkiko.

A Perkélimo metu nelygioje vietovéje visada stenkités buti aukSciau uz masina.

1. |sitikinkite, kad platforma yra transportavimo padétyje, o atraminiai spyriai yra pakelti j
virSutine padet;.

2. |sitikinkite, kad tinklo kabelis yra pakankamai ilgas, kad jo
uztekty perkeliamam atstumui (arba kabelj atjunkite).

3. Perjunkite vaziavimo jtaisg j vaziavimo padét;.

4. Atleiskite rankinj stabd;.

5. Pasukite grei€io pasirinkimo svirtj, kad suaktyvintumete
judéjima.
Perjungiklis turi bati pasuktas visos proceduros metu.
Vaziavimo jtaisas veikia pastoviu greiciu.

6. Mygtukais pasirinkite vaziavimo kryptj.

7. Vaziavimo metu darbine platforma vairuokite mygtukais.

ARBA naudokite laidinj vaziavimo jtaiso nuotolinio valdymo pultg.
1. Paspauskite ir palaikykite zalig jjungimo jungikl].

2. Vaziuokite pirmyn / atgal spausdami vaziavimo jtaiso mygtukus.
3. Vairuokite jrenginj naudodami svirtinj pasukimo jungiklj

A DEMESIO

Staigiy judesiy pavojus! Neatsitrenkite kreipiamuoju ratu j klidtis ir nejvaziuokite j duobes.
Vienam iS raty atsitrenkus j kliGtj, darbiné platforma gali staigiai pasisukti.
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Valdymas naudojant laidinj nuotolinio valdymo pulta, skirtg vairavimui ir automatiniam
iSlyginimui (pasirinktinai)

DinDIift
1. Perkelkite varangiuosius volus j vaZiavimo padétj 1 8O~ Cx 2
naudodami jy valdymo svirtis (3). @ ‘
2. Atleiskite rankinj stabd;. o ) 5 3

3. Valdymo svirtimis (1 ir 2) pasukite varanciuosius volus
pirmyn arba atgal.

Baige vaziuoti:
» uztraukite rankinj stabdj;
« atjunkite vaziavimo jtaisg nuo padangos.

Jei akumuliatoriai iSsikrove, nerekomenduojama vezti masinos prijungus jkroviklj. Apkrova
gali bati per didelé. Pries pradedami vaziuoti, jkraukite akumuliatoriy bent pusvaland;.

SKELBIMAS

Saugokités, kad nepazeistuméte kreipiamojo rato per daug ji iStraukdami.

Kai darbiné platforma perkeliama naudojant vaZiavimo jtaisg, tinkamg kreipiamojo rato
stiebo ilgj galima nustatyti sureguliavus tarpg tarp vilkties / stabdzio strypo ir rato apatinio
pavirSiaus (1-3 cm). Tada ratas gali laisvai suktis.

Ant Slaito
1. VaZiuojant Slaitu, vilktis visada turi bati nukreipta j nuokalne. Nevaziuokite, jei vilktis
nukreiptaj jkalne.
Pries atjungdami jrenginj nuo vilkiko, visada po ratais pakiskite atramas.
Pries atjungdami darbine platformg nuo vilkiko visada uZtraukite rankinj stabdj.
Rankinj stabdj naudokite tik kaip stovéjimo stabdj arba avariniam stabdymui.
Perkeldami darbine platforma naudodami vaziavimo jtaisa:
* saugokités, kad ratas neuzvaziuoty ant kojos;
* atkreipkite démesj j staigius vilkties judesius j Sonus;
« saugokités, kad nesukeltuméte pavojaus kitiems Zmonéms ir aplinkai.
6. Neperkelkite jrenginio ant Slaito naudodami tik ranky jégg. Galite prarasti kontrole ir
susizeisti.
7. Nestatykite transporto junginio ant $laito.
Nepalikite darbinés platformos ant Slaito, jei jg prilaiko tik savaiminis vaziavimo jtaiso
stabdys.

- N
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Nevaziuokite nuokalne naudodami vaziavimo jtaisg, jei nuolydis yra didesnis nei
5 proc. (atitinka 0,5 m nuolydj 10 m atstumu). Jei nuolydis didesnis, galite prarasti
jrenginio kontrole.

5.3.3. Darbinés platformos vilkimas

Pries vilkdami visada patikrinkite:

« atraminiy spyriy transportavimo padeétj;

« ar kelio zibintai baty atsukti j plaCigjg padétj;

* padangy bukle ir slégj (teisingi slegio rodikliai pazymeéti ant padangy);
+ ar ant platformos néra krovinio ir ar visi dangg€iai uzdaryti ir uZrakinti.

Prijungimas prie vilkiko
8. Pakelkite ir pastumkite | priekj (vaziavimo kryptimi) kablio rankeng. Kablys atsilaisvins.
9. |spauskite kablj | viltj lengvai paspausdami. Jungtis automatiSkai uzsifiksuoja.

A Po sujungimo visada jsitikinkite, kad kablys yra tinkamai uzfiksuotas.

10. Prijunkite avarinio stabdymo kabelius ir Sviesos kiStukg prie transporto priemonés.
Patikrinkite, ar Sviesos laidas néra jtrukes ir ar tinkamai veikia stabdziy trosai.

11. Patikrinkite zibinty veikima.

12. Atsargiai atleiskite stovéjimo stabdj ir jsitikinkite, kad jo uzraktas tvarkingas, o rankena
licka apatinéje padétyje.

13.1S abiejy pusiy atjunkite vaziavimo jtaisa.

14.Darbine platformg pakelkite j transportavimo padét]. Atsargiai priverzkite.

Nuolat valykite ir tepkite kablj bei reguliuokite stabdzius pagal techninés
prieziuros instrukcijas.

Laikykités Salyje galiojancCiy keliy eismo taisykliy, vietiniy ir konkreciai darbo vietai taikomy
nurodymy, taip pat nurodymy dél vilkiko.
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A ISPEJIMAS

Apvirtimo pavojus! Posukiuose vaziuokite tinkamu greiciu, atsiZzvelgdami j aukstg
darbinés platformos svorio centra.

Po vilkimo

1. Kuo tviriau uztraukite stovéjimo stabd;.

2. Nuleiskite kreipiamajj ratg. Atsargiai priverzkite.

3. Atjunkite kablj, Sviesos kistuka ir stabdziy trosg nuo transporto priemonés.
4. Atsargumo délei po ratais pakiskite atramas.

Po transportavimo visada patikrinkite stabdziy fiksavima. Atjungdami darbine
platformg nuo transporto priemonés, po ratais pakiskite atramas.

5.3.4. PririSimas

Jei darbiné platforma transportuojama ne vilkimo, o kitomis priemonémis, ji turi bati pririSta
pazymétose transportavimo vietose. PririSimo taskai yra simetriSkai iSdéstyti abiejose
darbinés platformos pusése.

A DEMESIO

Kritimo pavojus! PririSkite darbine platformg prie transporto priemonés, kuria ji velkama.
Darbinés platformos vaziuokléje yra specialls, pazyméti pririSimui skirti antgaliai. Kad
iISvengtumete konstrukcijos pazeidimy, naudokite tik pazymeétus pririSimo taskus.

5.3.5. Darbinés platformos kélimas

Jrenginj galima pakelti naudojant paveikslélyje pavaizduotus antgalius. Kélimo antgaliai yra
simetriSkai iSdestyti abiejose darbinés platformos pusése.

52



DINOIfe

min. 2000 mm

160XT Al EELETIE 160XTB Il EIlEa
180XT 1l EENENI 180XTB Il EELINN
PR QWP 320 mm  PALMQE=R1N 300 mm

Keliant darbiné platforma turi bati transportavimo padétyje. PrieS pradédami kelti nuimkite
nuo rémo konstrukcijy ir darbinés platformos vir§aus visas nepritvirtintas medziagas.

Kélimui naudokite pakankamos keliamosios galios krang ir atitinkamus priedus. |sitikinkite,
kad kranas ir kita kélimo jranga gali atlaikyti jrenginio svorj. Techninése specifikacijose
patikrinkite darbinés platformos svorj.

A Saugokites, kad keldami nesugadintumeéte jrenginio.

5.4; ILGALAIKIS SAUGOJIMAS

Pries atiduodami jrenginj ilgesniam laikui saugoti, kruopsSciai jj iSvalykite, sutepkite ir
patepkite apsauginiu tepalu (Zr. punktg ,Tepimo planas®). Vél pradédami dirbti pakartokite
valymo ir tepimo proceduras.

Saugojimo metu batinai palaikykite akumuliatoriy jkrovg, kad sumazintumeéte jy dévéjimasi

ir iSvengtuméte gedimo. |krovos palaikymas ypac svarbus laikant Saltai, kad buty iSvengta
akumuliatoriaus gedimo del uzSalimo. Pakanka kartg per ménesj kelioms valandoms darbine
platformg prijungti prie elektros tinklo.

Jei darbine platformag paliekate stovéti ilgesnj laikg, pavyzdZiui, Ziemg, rekomenduojame jg
paremti, kad sumazintumeéte ratams tenkancig apkrova.

Periodinés patikros turi buti atliekamos laikantis instrukcijoje aprasyty veiksmy.
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PASTABOS
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6. ,,DINO SKY RACK" (PAPILDOMA |RANGA)

,Dino Sky Rack* yra DINO priedas, skirtas lakstiniy medziagy plokstéms ir vamzdziams
pakelti.

Techniniai duomenys

160 XT/XTB , 180XT/XTB , 210XT/XTB,
280RXT

Maks. asmeny skaiCius ant platformos 1
Maks. leidZiama apkrova 100 kg
Maks. plokstés plotas 3 m?
Maks. plokstés aukstis 1250 mm
Maks. véjo greitis darbo metu 7 m/s
,oKy Rack" svoris 6 kg

PrieS operacija:
+ |sitikinkite, kad virSutiné ir apatine atramos néra sulenktos ar kitaip pazeistos.
+ |sitikinkite, kad vises atramos turi fiksavimo kaiS€ius.

Keélimo plokstés:
1. Apatines atramas uzdekite tinkamu atstumu nuo platformos priekinio krasto. Atramas
pritvirtinkite fiksavimo kaisciais.
2. Plokste uzdékite ant stovo.
» apkrovg centruokite ant platformos
« apkrovag uzdékite bent ant dviejy apatiniy atramy
1. VirSutines atramas pasukite uz platformos turékly. Atramas uzdékite tinkamame aukstyje,
kad plokste neapvirsty.Visas atramas pritvirtinkite fiksavimo kaisciais.
2. Jeireikia, plokste pritvirtinkite dirzais, kad kélimo metu ji nenukristy.

Kai stovas nenaudojamas, virSutine ir apating atramas uzfiksuokite trumpiausioje padétyje.
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A PAVOJUS

Pavojus, kad keltuvas nuvirs!

Plokstés padidins véjo veikiamg plotg bei sumazins masinos
stabiluma. Laikykités visy maksimalaus plokstés dydZio ir naudojimo
salygy nurodymy.

o

Kélimo vamzdziai:

1. Apatines atramas nustatykite j trumpiausig padét;
ir jas pritvirtinkite fiksavimo kaisciais.

2. VirSutines atramas pasukite uz platformos turékly.
Atramas uzdékite tinkamame aukstyje ir jas
pritvirtinkite fiksavimo kaisciais.

3. Vamzdj uzdékite ant stovo.

» apkrovg centruokite ant platformos
» apkrovag uzdeékite bent ant dviejy virSutiniy
atramy

4. Kad galétumete pakelti vamzdj, jj pritvirtinkite
dirzais.

A ISPEJNAS (|

~SKy Rack® agregato svoris, stovo apkrova ir platformos apkrova neturi virSyti maksimalios
leistinos masinos platformos apkrovos!

Kai ,,Sky Rack* nenaudojamas:

1. Pasukite virSutines atramas tarp turekly.

2. VirSutines atramas uzdekite Zemiausioje padétyje ir
jas pritvirtinkite fiksavimo kaisciais.

3. Apatines atramas nustatykite j trumpiausig padétj ir
jas pritvirtinkite fiksavimo kaisciais.

,» 9Ky Rack‘ priezidra

« |sitikinkite, kad atramos néra sulenktos, suspaustos ar joms netruksta daliy.
+ Pakeiskite pazeistas ar trikstamas dalis.

+ Pakeiskite nejskaitomus ar trikstamus lipdukus.
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7. AVARINES SITUACIJOS ATVEJU

7.1. KAI KYLA PAVOJUS PRARASTI STABILUMA

Stabilumo sumazéjimo priezastimi gali tapti keltuvo gedimas, véjas ar kita Soniné jéga,
stoveéjimo pagrindo gridtis ar neripestingumas uztikrinant pakankamg atramg. Daugeliu
atvejy stabilumo sumazeéjimg rodo keltuvo nuosvyris.

4 1. Jei yra laiko, bandykite rasti stabilumo sumaZzéjimo priezastj ir jos
poveikio kryptj. ]spéjamuoju signalu jspekite Zmones darbo vietoje.
2. Jei galima, saugiu badu sumazinkite apkrovg nuo platformos.
@; 3. Sumazinkite siekj j Song, jtraukdami teleskopine stréle, pasinaudodami

4 avarinio nuleidimo sistema. Venkite staigiy judesiy.
<:=iL¢> 4. Nusukite stréle nuo pavojaus zonos, t. y. | padét], kurioje keltuvo
() stabilumas baty normalus.

{}/g 5. Nuleiskite stréle.

Jei stabilumg praradote dél keltuvo gedimo, nedelsiant sutaisykite gedimg.

Nenaudokite keltuvo, kol nebus sutaisytas gedimas arba patikrinta keltuvo
A buklé.

7.2. PERKROVOS ATVEJU
ﬂ 1. Jei yra laiko, bandykite rasti stabilumo sumaZzéjimo priezastj ir jos
poveikio krypt]. |Jspejamuoju signalu jspékite Zzmones darbo vietoje.
2. Jei galima, saugiu budu sumazinkite apkrovg nuo platformos.

&E 3. Sumazinkite siekj j Song, jtraukdami teleskopine stréle, pasinaudodami
//2? avarinio nuleidimo sistema.
4. Zalia lemputé uZsidegs, kai pasalinsite perkrovos problema. Po to
jrenginj galima valdyti jprastai.

7.3. JEIANT PLATFORMOS ESANTIS OPERATORIUS YRA NEVEIKSNUS

1. Sulauzykite avarinio stabdymo apylankos mygtuko sandarikl;.
2. Paspauskite ir laikykite nuspaude avarinio stabdymo apylankos
mygtuka.
<=0 Zf} 3. Pasirinkite ir palaikykite greitj.

4. Pavaros judéjimas
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7.4. MAITINIMO TIEKIMO NUTRAUKIMO ATVEJU

Veikimas:

Sis keltuvas turi avarinio nuleidimo sistema,
kuri valdoma rankine pompa. Ji yra po
kairiosios pusés gaubtu, zidrint nuo vaziuoklés
valdymo centro. Pompos valdymo svirtis yra
po Soniniu gaubtu. PrieS pradédami naudoti
keltuvg visada patikrinkite avarinio nuleidimo
sistemos bukle.

DEMESIO! Avarinio nuleidimo atveju pirma
visiSkai jtraukdami teleskopa, po to nuleiskite
lankstines rankas ir stréle ir galiausiai pasukite
stréle.

1. Teleskopo jtraukimas

* Sukdami pagal laikrodzZio rodykle iki galo
pirStais jsukite varztus A, B.ir C

* naudodami rankine pompag visiskai jtraukite
teleskopa.

+ Baige pumpuoti visiSkai atsukite varztus pries

laikrodZio rodykle.

2. Lankstiniy ranky nuleidimas
+ Sukdamipagal laikrodzio rodykle iki galo
pirstais jsukite varztus A, Bir D

* naudodami rankine pompg visiSkai nuleiskite

lankstines rankas.

 « Baige pumpuoti visiSkai atsukite varztus pries

laikrodZio rodykle.

3. Strélés nuleidimas
+ Sukdami pagal laikrodzio rodykle iki galo
pirStais jsukite varztus A, B ir E

* naudodami rankine pompg visiskai nuleiskite

stréle.

+ Baige pumpuoti visiSkai atsukite varztus pries

laikrodZio rodykle.

4. Strélés sukimas

. A 3

> 11

I — 1V

Sukdami pagal laikrodZio rodykle iki galo pirStais jsukite varztus A, B ir F
naudodami rankine pompg pasukite stréle pries laikrodzio rodykle.
Baige pumpuoti visiskai atsukite varztus prie$ laikrodZio rodykle.
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7.5. KA DARYTI [VYKUS GEDIMUI, KAl NEVEIKIA NETGI
AVARINIO NUSILEIDIMO SISTEMA

Jeigu neveikia netgi avarinio nusileidimo sistema, jspékite kitus netoliese dirbancius
darbuotojus arba kvieskités j pagalbg daugiau Zzmoniy. Kai pagalba atvyks, paméegi
+ atkurti maitinima, kad jrenginys imty normaliai veikti

* padaryti, kad avarinio nuleidimo sistema vél imty veikti
* padaryti, kad keltuvas veél imty veikti, pavyzdziui, pakeiskite akumuliatc
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8. GEDIMY NUSTATYMO INSTRUKCIJOS

1. Elektros variklis nepradeda suktis paspaudus jo paleidimo mygtuka arba jei yra
aktyvinta bet kurio mechanizmo eiga

Neparinkta teisinga naudojimo vieta. Parinkite teisingg naudojimo vietg raktiniu

jungikliu Q1.
Pagrindinis jungiklis yra atjungtas. Jjunkite pagrindinj jungikl].
Avarinio sustabdymo mygtukas vaziuoklés arba
platformos valdymo centre uzZstrigo apatinéje IStraukite mygtuka ir dar kartg jjunkite variklj.
padétyje.
Patikrinkite saugiklj F3 (pagrindinis centras, 10 A
stiklinis vamzdelis).
Pagrindinis centras negauna maitinimo — Patikrinkite saugiklj F12 (kairysis akumuliatoriaus
akumuliatoriy skaitiklis nieko nerodo. korpusas, 15 A automaobilinis saugiklis).

Patikrinkite saugiklj.FG (kairysis akumuliatoriaus
korpusas, 150 A megasaugiklis).

Patikrinkite saugiklj F1" (pagrindinis centras, 10 A
stiklinis vamzdelis).

Maitinimas j pagrindinj centrg normalus —

akumuliatoriy skaitiklis rodo nuo 100 % iki 1 %. Patikrinkite saugiklj F4 (pagrindinis centras, 10 A

stiklinis vamzdelis).

Akumuliatoriai iSsikrove, maziau nei mazdaug
17 V -> jkraukite akumuliatorius prijunge
maitinimo laida.

Maitinimas j pagrindinj centrg normalus —
akumuliatoriy skaitiklis rodo 0 %.

metus. Naudojant netinkamai jy tarnavimo trukmé sparc€iai trumpéja.

2. Judesiai ,,strele aukstyn” ir ,teleskopo istraukimas“ neveikia, nors aktyvinant kitus
judesius elektros variklis paleidziamas normaliai.

Zema akumuliatoriy jtampa, kélimo judesiai
ribojami.

Jkraukite akumuliatorius, prijunge tinklo kabel;.

3. Nepaisant to, kad veikia elektrinis variklis ir atrankusis perjungiklis nustatytas j
tinkama padetj, platformos judesiai nejuda jokia kryptimi
Sumazinkite apkrovg nuo platformos.

ar
Jvyko keltuvo mechanizmus perkrovimas. Jtraukite platformg j platformos
nustatytas darbinio diapazono ribas &

(uzsidegs zalia lemputé platformos %&
valdymo centre).
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~safeGuard“ apsauga (pasirinktis) blokuoja
valdymg i$ platformos valdymo centro.

Grazinkite ,SafeGuard” apsaugos magnetg atgal |
jo atitikmens vietg.

GEDIMAS PATAISYMAS

6. Spyriai nejuda

Strélé néra atremta j pervezimo atrama.

Atremkite stréle j pervezimo atrama.

Selektorinis jungiklis yra neteisingoje padétyje.

Pasukite selektorinj jungiklj j tinkamag
padétj.

A==t

Ribinis jungiklis ant strélés atramos neuzdarytas.

Atremkite stréle | pervezimo atrama.

7. Trukdymas platformos judesiams — veikia tik vienas i$ judesiy

Neveikia strélés keélimas ir nuleidimas ir
teleskopo istiesimas, dega raudona lemputé ant
platformos ir vaziuoklés valdymo centre, taip pat
girdéti zirzeklis.

Jvyko strélés perkrovimas; jtraukite teleskopg ir
pabandykite dar kartg (automatinis perjungimas).

18. Vaziavimo jtaisas neveikia, nors selektorinis jungiklis yra LCB padeétyje

Strélé néra atremta j pervezimo atrama.

Atremkite strele j atramag.

24. Raty stabdziai perkaista

Stovéjimo stabdys néra visiskai atleistas.

VisisSkai atleiskite stoveéjimo stabd.

25. Lankstiné mova neuzfiksuota

Lankstinés movos vidinés dalys yra purvinos.

ISvalykite ir sutepkite.

Velkan€ios transporto priemonés vilkimo jtaisas
yra per didelis.

Jsitikinkite, kad velkancios transporto priemonés
prikabinimo rutulys yra tinkamo dydZio keltuvo
vilkimo jtaisui.

Pagal DIN74058 rutulio diametras turi biti
daugiausiai 50 mm ir maziausiai 49,5 mm.

Atsiradus bet kokiems kitiems gedimams, keltuva reikia perduoti kvalifikuotam DINO

prieziuros paslaugy teikéjui.

Kaip iSvengti gedimy
» Laikykités naudojimo instrukcijy

« Saugokités pavojingy situacijy, per kurias keltuvas gali bati paZeistas
« UzZtikrinkite, kad keltuvas buty Svarus ir saugokite nuo drégmé

63



Valdymo instrukcijos « DINO XTB « 160 « 180 « 210

PASTABOS

64



DINOIife

PASTABOS

65



Valdymo instrukcijos « DINO XTB « 160 « 180 « 210

9. TECHNINES PRIEZIUROS TVARKARASTIS

Prieziura !Drlezmros Uz priezilrg atsakingas asmuo Instruktuota
intervalas

A Kasdien Operatorius valdymo instrukcijos

B kas ménesj/ 100 Kompetentingas asmuo, kuris susipazines |techninés priezitros
valandy* su keltuvu instrukcijos

C kas 6 ménesius / Kompetentingas asmuo, kuris susipazings |techninés priezitros
400 valandy* su keltuvu instrukcijos

Technikos specialistas, kuris gerai

kas 12 ménesiy / techninés priezitros

(D) 800 valandy* susipazines su keltuvo konstrukcija ir instrukcijos
valdymu
Technikos specialistas, kuris gerai o N
o - 4 techninés priezitros
E Kai reikia susipazines su keltuvo konstrukcija ir . .
instrukcijos
valdymu

* Priezidros intervalas ménesiais arba veikimo valandomis — Zitrint, kas jvyksta pirmiau.

Greta kasdieniy techninés priezitros darby pagal techninés priezitros tvarkarast;
kiekvienas operatorius privalo atlikti darbo vietai pritaikytg patikrg.

O = patikrinimas (bendras / vizualinis biklés patikrinimas).

@ = ISsamus patikrinimas. Atliekama pagal procedurg, aprasytg atskiroje techninés
priezidros instrukcijoje.

A = tepimg, techning priezitirg, daliy keitimg ir remontg atlikite vadovaudamiesi Siuo punktu.

Visada sutepkite keltuvg ir padenkite plonu apsauginiu tepalo sluoksniu i$ karto po plovimo.
Po iSskirtinio jvykio batina kiekvieng kartg atlikti specialig keltuvo patikrg. Speciali patikra

bdtina, kai keltuvas sugadinamas, galimai paveikiant jo keliamajg galig arba saugy veikima.
Detalesnes instrukcijas rasite techninés priezidros vadove.

Jeigu keltuvas turi benzinu arba dyzelinu varomag maitinimo blokg, tuomet papildomai prie
jprasty techninés priezidros darby dar reikia atlikti prieziaros darbus, kurie yra numatyti
maitinimo bloko vadove.

SKELBIMAS

Esant sunkioms sglygoms, kai drégme, ésdinancios medziagos arba ésdinantis klimatas
gali pagreitinti konstrukcijy dévéjimasi ir sukelti gedimus, techninés priezitros intervalus
reikia sutrumpinti arba galima sumazinti korozijos ir gedimy jtakg naudojant reikiamas
apsaugos priemones.
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Techninés priezitiros
priemonés

c
=
o
®
T
X

100 val. /

1 meén.
400 val. /

6 men.
800 val. /

Pastabos

1m.
Spec.

Atraminiai spyriai

Konstrukcija

Pagrindo plokstés

Jungtys

.Mobilgrease XHP 222°

Ribinio jungiklio mechanizmas

Vaziuoklé

Konstrukcija

Vilktis

Transportavimo atrama

Strélé

Konstrukcija

Slankieji pavirSiai

PRF Teflube

Kreipiamieji slankikliai

ol A

Jungtys

o/ A ,Mobilgrease XHP 222*

Darbiné platforma

Konstrukcija

Varteliai

Platformos vezimélis

Platformos kaistis

Tvirtinimo taskai

Pasukimo jtaisas ir rotacinis adapteris

Konstrukcija

Pasukamo guolio tvirtinimas

Testas Priverzimas
° M16: 180 Nm 280 Nm
M12: 80 Nm 115 Nm

Sutepkite nipelius (1—1,5 g x 4 vnt.)

.Mobilgrease XHP 222¢

Kampinés pavaros tvirtinimas

Kampinés pavaros laisvumas

Sutepkite krumpliaraciy Ziedus

Ceplattyn 300

Pasukamo guolio asinis laisvumas

° Ne daugiau kaip 1 mm

Pasukimo variklis

Sukamasis adapteris

Svirtis

({3 Grandinés sistema

Sutepkite grandines

Tepalas ,Wurth HHS*

Sutepkite kreipiamuosius ritinélius

.Mobilgrease XHP 222°

Grandiniy jtempimas

Atsarginés grandines tvirtinimas

Grandiniy baklé

30 grandziy ne daugiau
kaip 486 mm

67



Valdymo instrukcijos « DINO XTB « 160 « 180 « 210

7 &l

ndrai

Apkrovos laikymas

Jungtys

o/ A

o/ A

o/ A

.Mobilgrease XHP 222°

|Te|esk0po cilindro jungtys

o/ A

o/ A

.Mobilgrease XHP 222°

Stamoklio strypas ir valytuvo
Ziedas

Jungiamosios detalés

Platformos iSlyginimas

3 \/aZiavimo jtaisas

Eksploatavimas

Tvirtinimas prie vaziuoklés

Apkrovos laikymas

o

Sutepkite

pj(o|O|e@

.Mobilgrease XHP 222

I Hid

rauliné sistema

Alyvos filtro kaseté

Alyva

ISO VG 22, 20 litry

Linijos ir jungiamosios detalés

Slégis

(B 2 2

ASis ir ratai

ASies buklé

ASies tvirtinimas

150 Nm

Padangos

Naudokite maksimaly
slégj, pazymeta ant
padangos

Ratlankiai

Raty varztai / verzlés

Varztai: 90 Nm
Verzlés: 325 Nm

Raty guoliy laisvumas

(@)

Sutepkite kreipiamajj ratg

(kW Kablys ir priekabos stabdys

Kablys

ol A

o/ A

Tepalas ,Wirth HHS®

Fiksavimo mechanizmas

Priedas

Priekabos stabdys

o/ A

o/ A

.Mobilgrease XHP 222

Tarpas

Eksploatavimas

Stabdziy eksploatavimas

Stabdziy trauké ir trosai

o/ A

o/ A

Tepalas ,Wirth HHS*

Stabdziy reguliavimas kas. 5 000
km

o/A

o/A

o/A

5-8 mm, 150 mm,
M10: 24 Nm,
M12: 40 Nm

Ele

ktros sistema

Valdymo dézutes

Jungtys

Ribiniai jungikliai ir jutikliai

Elektros instaliacija

Kabeliy grandiné

Maitinimo tinklo kiStukas ir lizdas

Gedimy Salinimo jungiklis

OlO0O|O|O|O|O |O
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13

14
15

16
17
18

Akumuliatorius

|Elektrolito lygis (TX ir XTB)

o/ A

Kelio Zibintai ir atSvaitai

Valdymo sistema ir saugos jtaisai

Eksploatavimas

Apsauginiy ribiniy jungikliy
eksploatavimas

o

Avarinis stabdymas

Avarinis nuleidimas

Garsinis signalas

Apsaugos nuo perkrovos jtaisas

o/A

o/ A

RK5 800 val. per metus

Lipdukai, plokstelés ir instrukcijos

o|plol|o]o

Bandomasis pakrovimas

Pakrovimas

110 % vardinés
apkrovos

Patikrinkite konstrukcijas

Apsauga nuo korozijos

Judéjimo greicio reguliavimas

Specialus patikrinimas

> (> >
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9.1. PATIKRY, KURIAS REIKALAUJA ATLIKTI VALDZIOS |STAIGOS,
TVARKARASTIS

Patikrinimus reikia atlikti pagal vietos, valstijos ar federalinius reikalavimus,
jstatymus, direktyvas, standartus. Gamintojas rekomenduoja patikrinimus atlikti taip, kaip
nurodo vietos valdzios institucijos platformy pagaminimo valstybéje.

Prie$ pirmg kartg naudojant platformg ir prie$ pirmg kartg paleidziant po dideliy remonto
darby ir pakeitimy rekomenduojama atlikti patikrinimg prie$ naudojima.

Bent kas dvylika (12) ménesiy reikia atlikti nuodugny keltuvo patikrinima ir uzdéti bandomajg
apkrova.

Per deSimt (10) mety po naudojimo pradzios reikia

atlikti didjjj platformos patikrinimg. Didysis patikrinimas apima nedestruktyvius bandymus ir
iSrinktos platformos patikrinima.

Specialy patikrinimg reikia atlikti, jei platforma buvo veikiama isskirtiniy aplinkybiy, kurios
galéjo turéti jtakos kritiniy sudedamuyjy daliy strukttriniam vientisumui.

Patikrinimus reikia atlikti reguliariai viso keltuvo eksploatavimo laikotarpio metu.

Jei keltuvas naudojamas ekstremaliomis sglygomis, reikia sumazinti intervalus tarp
patikrinimy.

Bendrajg darbine keltuvo bukle ir su sauga susijusiy valdymo jtaisy bukle reikia nustatyti
jprasty patikrinimy metu. Ypatingg démesj reikia atkreipti | pakeitimus, galin€ius paveikti
darbo sauga.

Kad buty uztikrinamas didesnis saugumas, atliekant patikrinimus reikia atsizvelgti |
ankstesniy patikrinimy metu pateiktus pranesimus, praktine naudojimo patirtj ir informacijg
apie atliktus remonto darbus.

Didziuosius ir specialius patikrinimus atlikti turi kompetentingas asmuo arba institucijas,
susipazinusi su keltuvo veikimu ir strukttra. Kompetentingas asmuo turi reguliariai atnaujinti
savo zinias ir sugebéti pademonstruoti savo kompetencija, jei to prireikty.

Reikia sudaryti patikrinimy ataskaitg ir jg laikyti kartu su jrenginiu tam skirtoje vietoje.
Ataskaitoje turi buati:

- informacija apie patikrinima;

- duomenys apie suvirinimo darbus (data, kas suremontuota ir kas tai atliko).

Kai keltuvas yra paruostas naudoti (atlikus kasmetinj patikrinimg), patikrinimo datg reikia
uzraSyti ant patikrinimo plokstelés, kuri yra pritvirtinta prie keltuvo.

Kokie yra patikry reglamentai ir kokia turi bati tikrintojo kompetencija, teiraukités
vietinése valdzios jstaigose.
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9.2. TEPIMO PLANAS

13
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10. PERIODINE TECHNINE PRIEZIURA EKSPLOATAVIMO METU

Techninés priezilros operacijos, uz kurias atsakingas operatorius, yra aprasytos Siame
skyriuje.

Sudeétingesnés techninés priezilros operacijos, kurioms reikalingi specialUs jgudziai,
specialUs jrankiai arba specifiniai matavimai bei reguliavimas, yra aprasytos atskirose
techninés priezitros instrukcijose. Tokiais techninés priezidros ir remonto atvejais
operatorius turi kreiptis j jgaliotg techninés priezidros paslaugy teikéjg, platintojg arba
gamintojg.

Pasirtpinkite, kad visos keltuvo smulkaus remonto ir techninés prieziuros proceduros buty
atliktos laiku ir pagal duotas instrukcijas.

A ISPEJIMAS

Bet kokius gedimus, pastebétus eksploatavimo arba periodinés techninés priezitros metu
ir galinCius turéti jtakos darbo su keltuvu saugai, privalote pasalinti iki kito naudojimosi
keltuvu.

Palaikykite keltuvg Svary. Ypac atidziai nuvalykite keltuvg pries technine priezidirg ir patikras.
Nesvarumai, pavyzdziui, pateke | hidrauline sistema, gali pridaryti rimty nemalonumuy.

Naudokite originalias atsargines dalis ir reikmenis. Daugiau apie dalis skaitykite atsarginiy
daliy sgrase.

Pirmoji techniné prieziura po 20 darbo valandy

* pakeiskite slégio filtro elementg

» stabdzius sureguliuokite pagal nurodymus (zZr. punkig ,Raty stabdziai ir guoliai®)
« patikrinkite raty varzty jvarzg nuvaziave mazdaug 100 km

Jei keltuvu dirbama sunkiomis sglygomis (ypatingai drégnomis ar
dulkétomis sglygomis, ésdinancioje aplinkoje ir pan.), intervalai tarp
alyvos keitimo ir kitokios rusies patikrinimo turi bati trumpinami, kad
atitikty vyraujancias salygas ir buty uztikrintas keltuvo patikimumas ir
darbo sauga.

Laiku periodiSkai atlikti technine prieziurg ir patikras yra absoliuciai
privaloma, nes jy neatlikus gali kilti pavojus saugiam keltuvo veikimui.

Garantija negalios, jei techniné prieziura ir periodinés patikros nebuvo
atliekamos.
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10.1. KASDIENES TECHNINES PRIEZIUROS IR PATIKRY INSTRUKCIJOS

10.1.1. Patikrinkite vaziuoklés, strélés ir platformos bukle

Vizualiai patikrinkite prieigos keliy, platformos, platformos varty ir turékly bukle.
Vizualiai patikrinkite strélés ir rémo konstrukcijy bukle.

10.1.2. Patikrinkite padangas ir slégj padangose

Vizualiai patikrinkite, ar padangos tinkamai pripastos ir ar nesimato pazeidimy.

10.1.3. Patikrinkite zibintus

Patikrinkite visy jspéjamujy bei signaliniy lempuciy_ir prickabos eisma zibinty bdkle.

10.1.4. Patikrinkite hidraulinés alyvos lygj

Patikrinkite hidraulinés alyvos lygj, platformai esant transportavimo padétyje.
Jeigu reikia, papildykite hidraulinés alyvos pagal rezervuaro skale.

Hidraulinés alyvos rezervuaras yra po gaubtu desinéje keltuvo puséje.

Sykiu pro alyvos rezervuaro lygio langelj patikrinkite, ar alyva atrodo Svari ir normali
(pernelyg neputojadr pan.).

10.1.5. Elektros ir hidraulinés sistemos

Vizualiai patikrinkite hidrauliniy zarny, vamzdziy ir jungcCiy bukle.
|sitikinkite, kad néra matomy alyvos nuotekiy.

Patikrinkite, ar ant elektriniy komponenty, korpusy ir laidy néra matomy pazeidimuy.

Bet kokius iSoriskai paZeistus komponentus, Zarnas, susikertancius vamzdzius ir jungtis arba
atsilaisvinusius ar pazeistus laidus prieS pradedant eksploatuoti batina pakeisti.
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10.1.8. Valdymo sistema ir saugos jtaisai
Apsauginiy ribiniy jungikliy eksploatavimas

Patikrinkite, ar veikia saugos ribiniai jungikliai, neleidziantys judéti strélei ir atraminiams
spyriams, kaip nurodyta toliau.

1. Keltuvas yra transportavimo padétyje, spyriai pakelti j virSy, vaziavimo jtaisas prijungtas.
2. Pakelkite stréle vaziuoklés valdymo centro valdikliais.
Strélé negali veikti jokioje selektorinio jungiklio padétyje.
3. Nuleiskite spyrius j keltuvo darbine padétj
4. Vaziuoklés valdymo centro valdikliais pakelkite stréle tiek, kad ji pakilty nuo atramos
5. Judinkite spyrius.
Spyriai negali veikti jokioje selektorinio jungiklio padétyje.

Patikrinkite, kaip veikia avarinio nuleidimo, avarinio sustabdymo sistemos ir
garso signalas

ISbandykite, kaip veikia avarinio nuleidimo bei avarinio sustabdymo sistemos ir garso
signalas tiek per vaziuoklés valdymo centrg, tiek per platformos valdymo centrg.

+ Pakelkite stréle ir iStraukite teleskopg apie 1-2 metrus. Vaziuodami paspauskite avarinio
stabdymo mygtuka. Judesys ir variklis turi sustoti.
» 18 platformos valdymo centro
« Patraukite avarinio stabdymo mygtuka.
* Naudodamiesiavarinio jtraukimo funkcija, jtraukite teleskopa.
+ ISbandykite garso signala.

10.1.9. Lipdukai, plokstelés ir instrukcijos
Patikrinkite, ar visi zenklai, jspéjamieji lipdukai ir paveiksléliai yra vietoje, nepazeisti ir Svarus.

Jei lipdukai pradéjo byréti arba plysti, arba jei simboliai ar tekstai nejskaitomi, lipdukus batina
pakeisti.

Lipduky gaminio numeriai matomi ant lipduky arba naujy lipduky rinkiniy gaminio numerius
galima rasti atsarginiy daliy sgrase.

Patikrinkite, ar prie darbinés platformos pridedami naudotojo vadovai yra jskaitomi.
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11. SAVININKO PASIKEITIMAS

Keltuvo savininkui:

jeigu jsigijote naudotg DINO keltuvg ne i$ paties gamintojo, praSome nurodyti. gamintojui
savo duomenis Siame puslapyje pateiktoje formoje ir nusiysti jg adresu:

info@dinolift.com

Si informacija leis mums atsiysti jums saugos biuletenius ir kit medZiaga, kuri yra aktuali
tokio jrenginio naudotojams.

Pastaba! Apie iSsinuomotg jrangg informuoti nereikia.

Jrenginio modelis: DINO

Serijos numeris:

Ankstesnis savininkas:

Salis:

|sigijimo data:

Dabartinis savininkas:

Adresas:

Salis:

Kontaktinis asmuo:

Vardas, pavardé ir pareigos jmongje:

Telefonas:

El. pastas:
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